Device for picking up objects from storage columns and delivering them 
from a dispensing automat, e.g. for telephone cards, vouchers, etc., where 
the device is configured to work well even with thin and flexible objects 
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Novelty: Device (5) for picking up objects stored in storage columns (1, 2, 3) has a 
picking up assembly (34) with a suction device (36, 40) associated with a motorized 
elements (12, 16) for raising and lowering the device (5) in the columns. Equally the 
picking up device can be driven in a horizontal direction above the columns. 
Use: Automatic picking up and delivery of telephone cards, game cards, disks, 
. vouchers, etc. 

Advantage: The device works with all types of objects including thin, flexible and 
even deformed ones. It is reliable and economical to produce. 
Description of Drawing(s): Figure shows a section through the invention, 
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(54) Dispositif de saisie et d6!l vrance d'objets. 

(57) Le dispositif de salsle et delfvretnce d'objets (5) 
est constitu6 d'un dispositif d'asplration (36, 38, 40) as- 
soci6ades moyens motorises assurantsa montee/des- 
cente dans des colonnes (1 , 2, 3) de stockage cFobjets 
et la delivrarice de ceux-cK II est ports par un chissis 
mobile (10) en assurant le emplacement entre les Colon- 
nes de stockage et les moyens de ddlivrance. 

Le dispositif (5) comports un element (16) dont le 



depjacernent dansun premier plan est arrets a-un-nt- 
veau superleur et qui est assocle a un moyen de com- 
mands (12) par rinterme-dialre d'un element mobile 
(14). Lorsque le deplace-ment de l^lement (1 6) est ar- 
reted la poursuite de I'atf onnement du moyen de com- 
mando (12) assure le deplacement de Pele-ment mobile 
(14) qui force demerit (16) asedeplacer dans un se- 
cond plan, notamment a effectuer une rotation autour 
du moyen de commando (12). 
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Description 

[0001] La presente Invention fid rapporte aux dlspo- 
sftlfs de saisie et d6llvrance tfobjets et plus partfcui!&- 
rement & ceux incorpords dans des distrtouteurs auto- 5 
matiques, notamment pour des objetatels que cartes 
telephonlques, cartes/bons de recharge, cartes de Jeux, 
de location, disquee. 

[0002] Les cfisposltlfs de ce genre actuejlernent die- 
ponlbtes sur le marchd eont rSpartte en deux families: 
Pune comportant un dispositif de saisie et dliivrarice 
pour chaque pile, colonne, tlrolr stockant dee objets, 
dont un exemple representatlt est .deVprlt dans les docu- 
ments EP-A-0647927, EP-A-1 001389, ('autre impor- 
tant un dispositlt unique pour plusleurs piles, cotonnes 
tfobjets Juxtaposes qui est associd k un mecanisme. 
assurant son position nernent au niveau d'une pile quel- 
conque et dont des exemples representatffs sont ddcrfts 
dans les documents EP-A-0037989, EP-A4905W0 et 
US 3,893,589. 

[0003] Dans les deux famiHes, le dteposttif de saisie 
retire Tobjet se trpuvant k la base de fa pile, cofonne 
pour Pamener sur un dlspositlf de deMIvrance indepen- 
dent qui ensuite te transfere k un endtoit o& rutiiisateur 
peut le saisir. 

[0004] Or, pour des objets tete des cartes, ebonne- 
ments, bons/recharges tetephoniques, g<§n<3ralement 
constitute d'une fine feullle de plasttque rectangulaire, 
ia saisie par le bas de la: pile est loin (Tdtre W6ale car 
soit le mecanisme ppss&de una ferrte 6troite n'autori- 
eant le passage que <fun eeul objet i la fols ce qui est 
une so u roe de bourrages frequents en cas tfobjets lev 
gferement bomb^Si spit fe mecanlsme eat muni denbm- 
breux reneges, ce qui le rend corripliqud, enclin i des 
pannes et onereux. Le document US 6^029,972 dScrt 
un tel dispositif. 

[0005] Le document EP-A-1001389<:9yvre ..un dispo- 
sitif aspirant la carte sttude au sommet d-una pile male 
cette construction mettant en oeuvre une colonne de 
stockage mobile, est tr&s encortibrante et requlert un 
mecanisme puissant pour la mouvoir tandla que la carte 
asplrfe est ensuite distribute par un mecanisme sup- 
ptementalre comportant des rouleaux, ce qui est loin 
d'etre ideal en -cas de cartes bombles ou dttpalsseurs 
dlfferentes. 

[0006] Le but de (a presents invention est done de re- 
mMer aux inconv6nlents precltee en prqposiint un dts- 
positif parUculi&rement adapts k des objets de falble 
tpalsseur, mftme dSformSs, qui soit simple, liable eibon 
maichd. 

[0007] Un autre but de rinvention est de proposer un 
dispositif de prehension simple et pouvant cooperer 
avec plueleurs colonnes pour proposer.un large chpbc. 
[0008] Un autre but de rinvention est de proposer un 
dispositff assurant aussi la deWranc© de I'objet eaisi 
pour evftertout mecanisme addtionnel; 
[0009] Un autre but de rinvention est deprpposer un 
dlspositlf n'assurant la saisie et fa delivrance que (fun 



seul objet k la fob. 

[0010] Un autre but de rinvention est de proposer un 
dlspositlf raplde pour rgdulre le temps cfattente. 
[001 1] En vue de la realisation de cas buts, le dispo- 
aftrf objet de (Invention est essentleilement caractirisd 
par le contenu de la reyendfcation prlndpale. 
[001 2] cyautres avfcntages, caracteristlques du dlspo- 
sitlf objet de invention ressortlrontde la description dd- 
talltee, donnea d-apris, d'un mode de realisation prd- 
16r6 auquel cHverses ameliorations, modifications peu- 
vent dtre apportees sans pour autant sortir du cadre de 
('invention, eh ee r6f6rant aux figures annexdes pour 
iesquelles: 

- la figure 1 est une vue de devant sucdncte (fun en- 
semble incorporant une premiere vartante du dls- 
positlf de rinvention en position Inactive, 

la figure 2 est une vue de dessus de I'ensemble de 
la figure 1 , munj (fun moyen de dSllvrance, 

- la figure 3 est une vue partleile du dlspositlf de la 
figure 1 dans la position qu'il occupe en d£but de 
phase de saisie, 

• la figure 4 est une yue partleile du dlspositlf de la 
figure 1 dans Une position de delivrance, 

- les figures 5 et 6 sont des vues d6taill6es d'dld- 
mente constitutifs du dispositif de la figure; 1 dans 
la position quljs occupant aux figures 1 et 3, res- 
pecthrefnent 4, 

- la figure 7 est un detail de la figure 3 vue laterale- 
ment, 

• . la figure 8:e^tune r vue sembj^ mals 

partielle et d'une vartante d'exScution. 

[0013] Comrne le mdntrent les figures 1 6 3, un distri- 
buteur automatique cPobjets, en Tcccurrence de cartes 
tdlephonlquea, conTporte dans une prem&re : vartante 
trols colonnes cte stockage 1, 2, 3 prbposanttrois cartes 
dlfferentes, associtos a un dispositif de saisie et de d6- 
livrance 6. Cans un but (feconomle, les trols colonnes 
1 a 3 eont fixes, Juxtaposed et constitutes d'une tflle . 
pltee formant un bac rectangulalre 7 muni de parois In- 
tercafaires vertlcales 8. Dans Texemple demerit, chaque 
colonne contlent environ 200 cartes tdl£phonlques 
d'une va(eurunltalrede6, 10,20 Euros. Toute autre dis- 
posMon est possible et tant le nombre quer la hauteur 
des colonnes peut varler; notamment le bac 7 pent §tre 
plus grand, amovlbte (figure 8) ppur €tre fakement et 
rapidement remplac^ par un autre contenant cfautres 
cartes ou dorit-les parois sont disposers diffdremment 
pour d'autres fomiate de cartes. 
[0014] Le dlsrtbuteur est muni (fun dispositif de sai- 
sie 6 qui comporte essentielle-ment un chfissls 1 0 sup- 
portant, k I'aide desa partie vertlcale, un moyen decom- 
mande 1 2 as$uhant son ddpl.acement vertical, telle une 
vis sans fin; Ceile^d-porte un tlernent mobile 14 tel un 
ecrou, plaqS darts ^uri^Wment 16 senslblement cylindrl- 
que, formant logement (figures 5, 8) qui peut eventuel- 
lement dtre recouvert cfunmanchon 1 8 mont4 k serrage 
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(figures 1 ft 7)> 

[0015] La vis sans fin 12 estentratneeen rotation par 
des moyens motorists 20 classfques, comprenant mo- 
teur.pouBesetcourroiaddtransrnlsalon; recrou 14 por- 
ta laterale-ment trois axes 22 disposes ft 120? dont Tun 
passe au travera d'une fente 26 longtudfhale pratiquee 
verticalement dans ie chftsste 10 (figure 77, et darte le 
mode de realisation prefere, ces axes 22 passant ega- 
lenient au travel do trols femes 24 heiicordales, pratt- 
quees dans Ie logemem 16(flgures 8), tands qu'un 
moyen eiastlque 28 tel un r assort de compression est 
place dans Ie logement 1 6 entre son sommet at reie- 
ment mobile 1 4. En presence d'un mantfion 1 ft (figures 
1 ft 6), celui-ci possfede egalement une fente hdficoYdale 
25 simfialre ft !a fente 24 permettant re passage def axe 
22gufdeparlafente26 (figures 1, 3 ft 6). 
[0016] L'eiement 16 ou son manchon 1 8 porte un axe 
30 (figures 8, 2, 4) autour duquel plvote un element 32 
te< un support coude attendant senslblement perpen- 
dlculalrement au logement 16 et muni (fun moyen de 
saisie 34 qui, dans Ie mode prefer*, comprend notam- 
ment un moyen d'entratnement 36, tel un micromoteur 
dont faxe de sortie porte un moyen rotatlf 38, telle une 
roue ft aliettes placee dans un logement 40, de ptffe- 
rence cyfindrique et muni cfouvertures lat&rales. Alnsl, 
(orsque Ie mfcro-moteur 36 est mis sous tension, I'en- 
eemble 38, 40 cree, ft la bade du logement cytindrf que 
40, une depression qui aspire et retfent plaque centre 
cette base I'objet place ausommet de la pile d'une quei- 
conque colohne. Un tel agencement, autonome et trfts 
simple, assure que ie dispositif 6 ne sablWqu'un objet 
ft la fpls, les moyens 38, 38 etant wantageUsemeht ca- 
libres pour order une depression ne permettant ('aspira- 
. tion du polds que dun seul objet. De plus, en mesurant 
la bdrtsommatipn eiectrlque du mk^moteur-3$, on note 
que ceiled augrrtente etfnsiHem&t par rapport ft la; 
consommatfon ft vide lorsqt/un objet est plaque coritre 
la base du logement 40; ainsi, on peut facilertfent s'as- . 
surer de la presence ou non d 1 un objet. 
[001 7] L'acttonnement des moyens motorists 20 as- 
sure Ie deplacement de recrou 14 et du logement 16 
dans un premier plan, Ie long de la vis sans fin 12 vers 
lehautoulebas, en foncttondelapolarttecTalimentation 
etnotamment entre les positions representees aux figu- 
res 1,8,3, et 4. 

[001 8] Le dsposltif se trouvant dans la position repre- 
sentee aux figures 1 , 8, les moyens motorises sont ac- 
tlonnes pour assurer la descents des moyens de saisie 
34 dans la colonne choteie. Loreque la base du loge- 
ment circulate 40 rencontre robjet sltue au sommefrde 
la pile, la vis sans fin 1 2 en pourcuivant son mouvement 
force un leger mouvement, lei un pivet^ment, du sup- 
port 32 autour de Paxe 30 pufeque les objets constituent 
la pile Interdisenttoute descente des moyens de saisie 
34 (figure 3). Un mlcro-lnterrupteur (non repr6sente) de- 
tecte ce pivotement et le programme qui contrtle le dls- 
posltif de saisie 5 inverse puis Interrompt Taction des 
moyens motorises 20 ce qui eiftve trfts Iftgftrement les 



moyens de saisie 34 puis alimente le micromoteur 36 
actionnant la roue ft ailettes 38. L'objet est done happe 
par le moyen 34, cecl etant contrOie par la vaf eur de con- 
sommatJondu micromoteur 38, puis le programme as- 
s sure ralimentatton des moyens motorises 20 pour que 
la rotation de la vb. sans fin 12 rftmonte le logement 16 
Jusqu'ft son niveau supftrieur (figures 1 , 8) oft son mou- 
vement ascenslonnel est etoppe par le pit horizontal su- 
perleur i OB du chassis 1 0. SI recrou 1 4 continue ft Cle- 
ver suite ft la rotation de la vis sans fin 12, fl comprlme 
le ressort : 2f (figure 6) et comma i'axe 22 est malhtenu 
dans la fente longttudinate 26 (figure 7), ce dernier force 
les fentes N&icoTdaies 24 ft se depiacer ce qui. assure 
un mouvement du logement 16 et done du moyen de 
saisie 34 dans un second plan autre que le premier plan, 
notamment un.plan qui lul est substahtiellemehtperpen- 
dfcuJaire, dans I'exemple decrit une rotation autour du 
moyen de commando 12. Loreque raxe 22 arrive en 
haut de la fente 26, II actlonne un lnterrupteur (non re- 
presente) interrompant I'alimentalion des moyens 20; le 
dispositff est alors dans la pos&ion representee ft la fi- 
gure 4. Dans le mode de realisation prefer*, cette rota- 
tion est (fenvlron 80° pour amener robjet saisl en de- 
hors du perimetre du bac 7. Lamentation du micromo- 
teur 36 est alors interrompue, la depression creee ft la 
base du logement 40 disparaTt et robjet salsi, eublssant 
le seul effet de la gravlte, aboutlt sur les moyens de de- 
tivrance 44 (figure 2), ict un plan Incline le guidant Jus- 
qu'ft une position ou II peut fitre salsi par rutlll-aateur. 
[0019] L'annulatlon de la depression pouvantnepas 
etre homqg$ne ce qui peut induire une descente non 
contf 6iee do robjet, la base du logement 40 comporte 
avantageusement (figure 8) un levier 42, trfts teger, 
done ayant une Influence negilgeable sur ractlon de 
rensembie 36,38 des moyens de. saisie 1 34 mate assu- 
rant, brsque 6 depr^eion disparelt. que robjet salsi 
qultte le logement 40 de faeon preferentielle, notam- 
ment du cOte oppose au pivotemenrt du levier 42 pour 
que sa descente sur le moyen de deiivrance 44 soit con- 

treiee. 

[0020] Loreque fa polarite d^alimentation des moyens 
motorises 20 est inversee aJors q ue iedisposltif se trou- 
ve dans la position de la figure 4, ia sequence des mou- 
vementsdecrlts precedemment est inversee; recrou 14 
descend taridis que le moyen eiastlque 28 maintient le 
logement 16 plaque pontre ie pli horizontal superleur 
108 du chassis 10 ce qui force Jes fentes heiicoTdales 
24 et done le logement 1 6 ft pfvoter dans Ie sens oppose 
pour ramener le moyen de saisie 34 ft raplomb de rune 
des cdonnes (figures 1 , 2, 8) puis, loreque les axes 22 
anelgnent rextremlte basse des fentes heiicoTdales 24 
(figures 1, 5, : 8), ie mouvement du logement 16 vers le 
bas est ft nouveau lie ft eel ul de recrou 14 (figures 5, 8). 
[0021 ] Le deplacenrtent du disposMf de saisie 5 entre 
les dlfrerente8 colonnes 1 ft 3 est assure par un dlsposltif 
(fentralnemftrit 60 faisant appel, dans ia premiere va- 
riants (figures 1 ft 3) et pour des raisons cfeconomie et 
de standardisation , ft un moyen de commande 62 et des 
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moyens motorises 64 semblables aux moyens precites 
1 2, respectivement 20/ 

[0022] La base horizontal 10A du chassis 10 porte 
des patlns 66 co operant avee la p6rfph6rfe Interne d'une 
ouvertureTO.pratiquee dan* lechftssls horizontal 72 as- * 
surant le ddplacement horizontal du dispositif de satsle 
6. Le moyen de commande 62 est une vis sans fin senv 
blabte k la vis sans fin 12 et porte un ecroii 74 simllalre 
k Cdcrou 14 et solidalre de la base 1 0A du chassis 1 0. 
Ainsi, la mlse sous tension des moyens motorises 64 10 
assure, en fonctlon de la polarlte appllquee, le deplace- 
ment de I'ecrou 1 4 et done du moyen de saisie 6 le long 
de I'ouverture 70 dans un sens ou I'autre. 
[0023] Dans cette variante, la poulie 78 entratnant la 
vis sans fin 62 porte quatre ouvertures ou aimants pla- 
c£s k 90 degres pour coopereravec soft un Element op- 
tlque f soft un d6tecteur k effet Hall permettant un comp- 
tage, au quart de tour pits, du nombre de rotations de 
la poulie 78 pour connattre la position horizontale rela- 
tive du moyen de saisle 5 par rapport k uhe reference. 20 
donnde, notamment la position en face du logement 3 
Indiquee par un micro-lnterrupteu r. Ainsi, le dispositif de 
saisie 5 peut §tre posftionnd aisement f ace k une colon- 
ne 1, 2 ou 3 et ce en fonctlon de la carte ou recharge 
t^phonlquequerutlllsateurachplsie. 25 
[0024] Dans la second* variante (figure 8), les 
moyens 60 comprennent toujours un dispositif motorist 
64 mais pour des machines plus grandes, le moyen de 
commande est avantageusement constftu^ d'une coyr- 
role crantee 80 formant une boucle et H6e au chassis so 
' 10A. 

[0025] : La rotation du moyen de saisie 5 pour la ctell- 
. vrancede Cobjet occupant un certain espace II estinte- 
ressant pour reallser des appareils compacts d'Svfter 
que cet espace d6borde de celui des colonnes de stoc- 35 
kage. Cest pour cette raison que les moyens de ddli- 
vrance 44 sont, dans les varlantes decrites, places k 
hauteur de la colonne 2. Dans ce cas, lorsqu'un objet 
est safsi d'une quelconque colonne, les moyens moto- 
. rises 64 sont actionnes tout en malntenant le mlcromo- <o 
teur 36 sous tension pour amener Tensemble k hauteur 
de la colonne 2, ceci grace au comptage explicit^ cl- 
dessus. 

[0026] Dans une autre execution (figure 8), le bac rec- 
tangulaire 7 et les colon nes de stockage 1 , 2, 3 sprit 4S 
amovibles par rapport au chassis 72 et portent a Jeur 
base par exemple deux indications de position 90, 92 
coop6rant avec des capteurs optiqu as fixes sur la partle 
horizontale 10A du chfl^ls 1 0. Dans qe cas, les; cap- 
teurs optiques en so de>lacant avec le chassis 10AII- 80 
sent sur les indlcateurs do position 90, 92 la position 
Instantande du chassis 1Q par rapport au bac 7 et son 
centrage par rapport k chaqiie colonne de stockage; 
Ceci a I'avantage que difftrehtes tallies de bac 7 peu- 
vent etre crSees sans devoir modifier la mecanlque et ss 
le programme gerarit celle-ci, 
[0027] Si Ton veut que les objets saisls soient dellvres 
dans une position adjacente aux colonnes de stockage, , 



par exemple pour des appareils places en facade, la ro- 
tation du dispositif ; de saisie peut avoir lieu k Tune des 
extremes du bac 7. Pour des. appareils encastrea, on 
peut positionner le plan Inclin6 44 dans Tune des colon- 
nes destockage, le dispositif de satele y libdrant J'objet 
qui, soumls k la gravity, glisse sur ledft plan incline pour 
aboutlr k I'orfflce de deJIvrance. Dans ce cas, la rotation 
du dispositif de saisie 34 n'est pas mlse en oeuvre. 
[0028] Pour eviter lefralsago desfentes h6llcoT-dales 
24 sur le logement 1 6, on peut envisager de placer sur 
le pll 10B du chassis 10 un mecanlsme assurant une 
rotation de ('ensemble logement 16, dispositif de saisie 
34 lorsqu'll vlent butercontre ledft pli 10B. 

L6gende des references dans les figures 

[0029] 



1.2,3 


colonnes destockage 


5 


dispositif de saisie 


7 


bac rectangulaire 


8 


intercalate 


10 


chassis 


10A 


base: horizontale du chassis 10 


10B 


pll horizontal supSrieur du chassis 10 


12 


moyen de commande, vis sans fin 


14 


element rnoblje/Scrou 


16 


4l6ment; logement 


18 


manchon 


20 


moyens motorises 


22 


"•axes - • 


24 


f ente 


26 


fente 


26 


fente longitudinal^ 


28 


moyen elastique, ressort 


30 


axes 


32 


Element, support 


34 


moyen de saisie 


36 


moyen tfentralnement, micromoteur 


38 


moyen rotatlf , roue k ailettes 


40 


logement 


42 


levier 


44 


moyen de dSlivrance 


60 


dispositif d'entraTnement 


62 


dispositif de commande 


64 


dispositif motorist 


66 


patins 


70 


ouverture 


72 


chassis 


74 


Scroti 


78 


poulie. 


80 


courroie crantee 



Revendicatlons 

1 . Dispositif de saisie cfobjets (5) associl k des colon- 
nes de stockage (1, 2, 3) sensjblement vertlcales, 
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juxtaposes et comportant un moyen de salsie (34) 
muni d'un dispositff (36, 38, 40) assurant una de- 
pression pour la salsie d'uri objet, 
caractlrlse' en ce que ledft dispositif (5) est mobile 
dans un plan sensiblement horizontal le long des 
colonnes et le moyen de salsie (34) est assocte a 
des moyens motorizes (12, 16,20) assurant son d6- 
placement dans une colonne de stockage (1 , 2, 3). 

2. Dispositff selon la revendlcation 1 , caracterls* en 
ce que le dispositff (5) assure la dSlivrance de fob- 
Jet sals f dans une colonne (1 , 2, 3) par depot sur un 
rnoyen de dSllvrance (44). 

3. Dispositif selon Pune quelconque des revendica- 
tlons prScSdentes, caract§rlsi en ce que le dispo- 
sitff de ealsle (6) est 116 aux moyens motortses (16, 
20) par un axe (30) autour duquel II plvote. 

4. Dispositif seton I'une quelconque. des revehdlca- 
tlons pr&rfdentes, caract£ris£ en cequ'il est as- 
socie\ par HntermSdlalre d r un 6l6ment mobile (14), 
a un element (16) entraTne* par un moyen de com- 
mande(12). 

5. Dlspositlf selon la revendlcation 4, caracte>is6 en 
ce que torsque lament mobile (1 4) se deplace par 
rapport a I'6l6ment (16), il assure a ce dernier un 
mouvement dans un premierplan Jusqu'a un niveau 
supSrieur. 

6. Dispositif selon la revendlcation 5, caractdrlse en 
ce que lorsque Element mobile (14), en poureut- 
vant son emplacement au-del& du niveau sup6- 
rieur, assure un mouvement de I'Slemeht (16) dans 
un second plan substantlellement perpend leu laire 
au premier plan de defacement. 

7. Dispositif selon I'une quelconque des reyendtca- 
tions preeSdentes, caracte>ls6 en c© que I'6l6rnent 
mobile (14) est 116 a Element (16) par uri axe (22). 

8. Dispositif selon la revendlcation 7 4 caract<kis£ eh 
ce que I'element (16) porte une fente h^llcoldale au 
travers de laquelle pmef&6(22)^ ; 

9. Dispositif selon rune quelconque des revendtea- 
tions 4 a 8, caracterlsd en c* que faxe ;(22) passe 
au travers d'unefente (26)pratlqu6e vertlcaleHrnent 
dans le chassis (10) et laferite hdlteoTdale (24) force 
I'dtement (16) ft effsctusr une rotation aiUtour de son 
moyen de commande (12) lorsque son dSplace- 
ment dans le premier plan est arnSS. 

10. Dlspositlf selon Pune quelconque des revendica- 
tions 4 6 9, carecte>Js6 en ce qu'un moyen eMasti- 
que (28) est posltionn6 entre P6l4ment (16) et P6I6- 
ment mobile (14). 



11. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions prec6dentes, caratttrise en ce qu'un moyen 
d'entraTnement (36) est assocld k un moyen rotatlf 
(38) pour crier une depression & la base dudlt dls- 
5 posltlf de salsie (5). 
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